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Integrar los fundamentos de la|ldentificar los sistemas mecatronicos para la solucién de problemas de
electrénica, mecanica, computacién y|ingenieria, bajo los estandares internacionales de seguridad industrial,
control con base a las normas y[normas ambientales y la ley federal del trabajo desarrollando el trabajo
estandares internacionales para el|colaborativo y el sentido de responsabilidad del estudiante.

disefio, desarrollo y operacion de
equipos y maquinarias de uso
industrial o de servicios a través del
analisis de problemas, innovacion,
liderazgo y enfoque en resultados.

Elementos de competencia:

1. Describir responsablemente la evolucion y clasificacion de sistemas mecatronicos para la resolucion de
problemas de ingenieria en la industria, considerando los estandares de disefio y manufactura.

2. Reconocer los fundamentos de la ingenieria mecatronica y las disciplinas relacionadas para identificar su
impacto en la industria, en un contexto de desarrollo de sistemas multidisciplinarios, bajo estandares
internacionales y con un enfoque de innovacion y tecnologia.

3. Identificar los entornos locales e internacionales de la ingenieria mecatronica para conocer su impacto en
las regulaciones y normas que rigen el desarrollo de ciencia y tecnologia en un contexto cientifico,
académico e industrial, aplicable a empresas mexicanas, desarrollando el trabajo colaborativo y el sentido
de responsabilidad del estudiante.

Perfil del docente:

Maestria en Mecatrénica, Electronica o afin. Experiencia en el sector productivo y como docente a nivel
superior en esta area. Evalla los procesos de ensefianza y de aprendizaje con un enfoque por competencias,
con una actitud de cambio a las innovaciones pedagdgicas. Construye ambientes para el aprendizaje
auténomo y colaborativo con apoyo de la tecnologia.
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Elemento de competencia 1: Describir responsablemente la evolucion y clasificacion de sistemas
mecatrénicos para la resolucion de problemas de ingenieria en la industria, considerando los estandares de

disefio y manufactura.

Competencias blandas a promover: Responsabilidad.

EC1 Fase I: Antecedentes de la Mecatronica

Contenido: Definicion y evolucion de la ingenieria. Definicidn y evolucion de la Mecatronica. Desarrollo
histérico de la Mecatrénica. Diferencia entre ingenieria y ciencia.

EC1 F1 Actividad de aprendizaje 1: Linea de
tiempo evolucién mecatrénica.

Elaborar de manera individual una linea de tiempo
donde se muestre cronoldgicamente el desarrollo
de la ingenieria y se identifique sus diferentes
etapas, pasando por ingenieria en general,
ingenieria mecanica, ingenieria electronica,
ingenieria mecatrénica e ingenieria
electromecdanica. con base en la informacion
proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Entregar de forma responsable via plataforma de
acuerdo con las indicaciones establecidas por el
facilitador.

2 hrs. Aula
1 hr. Plataforma

Tipo de actividad:
Aula (X) Plataforma (X)

Grupal () Individual
() Independiente ( )

Laboratorio ( )

(X) Equipo

Recursos:

1. Mecatrénica sistemas de control electréonico en
ingenieria mecanica y eléctrica un enfoque
multidisciplinar. Bolton, W.

2. Introduction to mechatronics and measurement
system. David Alciatore.

Criterios de evaluacion de la actividad:

Rubrica linea de tiempo.

EC1 F1 Actividad de aprendizaje 2: Mapa
conceptual diferencia entre disciplinas afines a
la Mecatroénica.

Elaborar de manera individual un mapa
conceptual sobre las diferencias entre las
disciplinas afines a la mecatronica, enfatizar la
importancia de cada una de ellas en el el campo
laboral, para disefio de nuevas tecnologias y para
su aplicacion a la industria, con base en la
informacion proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Entregar de forma responsable por plataforma de
acuerdo con las indicaciones establecidas por el
facilitador.

2 hrs. Aula
2 hrs. Plataforma

Tipo de actividad:
Aula (X) Plataforma (X)

Grupal () Individual
() Independiente ( )

Laboratorio ( )

(X) Equipo

Recursos:
1. Mecatrénica. Cetinkunt, S.
2. Fundamentos de Mecatronica. Jouaneh, M.

Criterios de evaluacion de la actividad:

Rubrica mapa conceptual.

EC1 Fase Il: Mecatrénica y su impacto en la ingenieria.

Contenido: Caracteristicas deseables de un ingeniero. Metodologia general para resolver problemas de

ingenieria. Definicion y clasificacion de los sistemas,

procesos y productos mecatrénicos.



https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/Linea_del_Tiempo.pdf
https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/04_Rubrica_Mapa_Conceptual.pdf

EC1 F2 Actividad de aprendizaje 3: Resumen de
la prospectiva de la mecatronica en México.

Elaborar de manera individual un resumen sobre el
documento de la Secretaria de Economia, que
define el diagndstico y prospectiva de la
mecatronica en México, disponible en el apartado
de recursos como apoyo.

Entregar responsablemente via plataforma de
acuerdo con las indicaciones establecidas por el
facilitador.

2 hrs. Aula
2 hrs. Plataforma

Tipo de actividad:
Aula (X) Plataforma (X)

Grupal () Individual
() Independiente ( )

Laboratorio ( )

(X) Equipo

Recursos:

Diagndstico v prospectiva de la Mecatrénica en México .

Criterios de evaluacion de la actividad:
Rubrica de resumen.

EC1 F2 Actividad de aprendizaje 4: Foro
diagnéstico y prospectiva de la mecatrénica en
México.

Participar de manera individual en el foro sobre
"Diagnéstico y prospectiva de la mecatronica en
México", publicar una entrada acerca de lo positivo,
negativo e interesante de la lectura indicada en los
recursos y realizar de forma responsable al menos
una réplica, a un comentario de un participante
sobre la tendencia de la mecatrénica en México.

1 hr. Plataforma

Tipo de actividad:
Aula () Plataforma (X)

Grupal () Individual
() Independiente ( )

Laboratorio ( )

(X) Equipo

Recursos:

Diagndstico vy prospectiva de la Mecatrénica en México .

Criterios de evaluacion de la actividad:
Rubrica de participacién en foro.

Evaluacion formativa:
- Linea de tiempo evolucién mecatronica.

- Resumen de la prospectiva de la mecatrénica en México.

Fuentes de informacion

1. Bolton, W. (2013). Mecatrénica sistemas de control electrénico en ingenieria mecanica y eléctrica un

enfoque multidisciplinar. Alfa omega.

2. Cetinkunt, S. (2013). Mecatronica. Grupo Editorial Patria.
3. David Alciatore (2011). Introduction to mechatronics and measurement system (4a edicion). McGraw-Hill

Education.

4. Jouaneh, M. (2017). Fundamentos de Mecatronica. CENGAGE Learning.
5. Secretaria de economia. (2021). Diagndstico y prospectiva de la Mecatrénica en México.
https://www.economia.gob.mx/files/comunidad_negocios/industria_comercio/Estudios/Diagnostico_Prosp

ectiva_Mecatronica Mexico.PDF



https://www.economia.gob.mx/files/comunidad_negocios/industria_comercio/Estudios/Diagnostico_Prospectiva_Mecatronica_Mexico.PDF
https://www.economia.gob.mx/files/comunidad_negocios/industria_comercio/Estudios/Diagnostico_Prospectiva_Mecatronica_Mexico.PDF
https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/Resumen.pdf
https://www.economia.gob.mx/files/comunidad_negocios/industria_comercio/Estudios/Diagnostico_Prospectiva_Mecatronica_Mexico.PDF
https://www.economia.gob.mx/files/comunidad_negocios/industria_comercio/Estudios/Diagnostico_Prospectiva_Mecatronica_Mexico.PDF
https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/35-ParticipacionEnForo.pdf
https://www.economia.gob.mx/files/comunidad_negocios/industria_comercio/Estudios/Diagnostico_Prospectiva_Mecatronica_Mexico.PDF
https://www.economia.gob.mx/files/comunidad_negocios/industria_comercio/Estudios/Diagnostico_Prospectiva_Mecatronica_Mexico.PDF

Elemento de competencia 2: Reconocer los fundamentos de la ingenieria mecatrénica y las disciplinas
relacionadas para identificar su impacto en la industria, en un contexto de desarrollo de sistemas
multidisciplinarios, bajo estandares internacionales y con un enfoque de innovacion y tecnologia.

Competencias blandas a promover: Innovacién y tecnologia.

EC2 Fase I: Fundamentos de ingenieria

Contenido: Fundamentos de ingenieria mecanica, fundamentos de ingenieria electrénica, fundamentos de

sistemas computacionales.

EC2 F1 Actividad de aprendizaje 5: Resumen de
modelado de sistemas fisicos.

Elaborar de manera individual un resumen de la
teoria sobre el modelado de sistemas fisicos
empleando software como MATLAB, PROTEUS,
THINKERCAD, etcétera, con base en la
informacion proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Integrar de acuerdo con las especificaciones
proporcionadas por el facilitador, entregar via
plataforma para su evaluacion.

Participar en el foro sobre el tema en plataforma y
realizar una réplica a un comentario publicado.

2 hrs. Aula
1 hr. Plataforma

Tipo de actividad:
Aula (X) Plataforma (X)

Grupal () Individual
() Independiente ( )

Laboratorio ( )

(X) Equipo

Recursos:
- Fundamentos de Robdtica y Mecatrénica con Mat
Lab y Simulink. Pérez M.
- Mecatronica: Control y Automatizacion. Reyes F.
- Automatismo Neumatico e hidraulico. Cerda, L.

Criterios de evaluacion de la actividad:

Rubrica resumen.

EC2 F1 Actividad de aprendizaje 6: Practica
modelado de sistemas fisicos - Suspension

Elaborar en equipo la practica sobre
modelar empleando MatLab, el sistema fisico que
describe el funcionamiento de una suspension
automotriz. Resolver en plataforma los ejercicios
matematicos necesarios para sustentar el reporte
de practica, con base en la informacidén
proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Entregar reporte escrito via plataforma de acuerdo
con las indicaciones establecidas por el facilitador.

1 hr. Plataforma
3 hrs. Laboratorio

Tipo de actividad:
Aula () Plataforma (X) Laboratorio (X)

Grupal () Individual ( )
(X) Independiente ( )

Equipo

Recursos:
- Introduction to mechatronics and measurement
system. David Alciatore.
- Mecatronica sistemas de control electréonico en
ingenieria mecanica y eléctrica un enfoque
multidisciplinar. Bolton, W.

Criterios de evaluacion de la actividad:

Rubrica practica de laboratorio.

EC2 F1 Actividad de aprendizaje 7:
Presentacion oral, actuadores

Elaborar en equipo una presentacién oral mediante
la tecnologia, sobre los diferentes tipos de
actuadores empleados en mecatronica, agregar al

Tipo de actividad:
Aula (X) Plataforma ( ) Laboratorio ( )

Grupal () Individual ( )
(X) Independiente ( )

Equipo

Recursos:



https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/Resumen.pdf
https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/Practica_de_Laboratorio.pdf

menos actuadores eléctricos, neumaticos e
hidraulicos, con base en la informacidn
proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Disefiar presentacion de forma innovadora, de

acuerdo con los Ilineamientos vy
formato establecidos por el facilitador.

2 hrs. Aula

Mecatronica. Cetinkunt, S.

Introduction to mechatronics and measurement system.
David Alciatore.

Criterios de evaluacion de la actividad:
Rubrica de presentacion oral.

EC2 F1 Actividad de aprendizaje 8: Practica
actuadores

Realizar en equipo la practica sobre actuadores.
Resolver en plataforma los ejercicios matematicos
relacionados al tema, con base en la informacion
proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Entregar reporte de practica via plataforma de
acuerdo con las indicaciones establecidas por el
facilitador.

1 hr. Plataforma
3 hrs. Laboratorio

Tipo de actividad:
Aula () Plataforma (X) Laboratorio (X)

Grupal () Individual ( )
(X) Independiente ( )

Equipo

Recursos:
Mecatronica. Cetinkunt, S.

Introduction to mechatronics and measurement system.
David Alciatore.

Criterios de evaluacion de la actividad:
Rubrica de practica de laboratorio.

EC2 Fase lI: Aspectos industriales de los fundamentos de ingenieria.

Contenido: Software de adquisicion de datos, mecanica de control, sistemas de precision.

EC2 F2 Actividad de aprendizaje 9: Apuntes de
clase, software de adquisicion de datos.

Realizar de manera individual apuntes de clase a
mano sobre la explicacién acerca de los diferentes
tipos de software de adquisicion de datos
empleados en la industria, con base en la
informacion proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Entregar en el cuaderno, de acuerdo con lo
establecido por el facilitador.

2 hrs. Aula

Tipo de actividad:
Aula (X) Plataforma ( )

Grupal () Individual
() Independiente ( )

Laboratorio ( )

(X) Equipo

Recursos:

Introduction to mechatronics and measurement system.
David Alciatore.

Fundamentos de Mecatrénica. Jouaneh, M.

Criterios de evaluacion de la actividad:
Rubrica apuntes de clase.

EC2 F2 Actividad de aprendizaje 10: Practica
adquisicion de datos.

Realizar en equipo la practica sobre adquisicion de
datos utilizando LabView, reportar los hallazgos

Tipo de actividad:
Aula () Plataforma (X) Laboratorio (X)

Grupal () Individual ( )
(X) Independiente ( )

Equipo



https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/25_Rubrica_Presentacion_oral.pdf
https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/Practica_de_Laboratorio.pdf
https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/21_Rubrica_Apuntes_de_Clase.pdf

formato PDF. Resolver ejercicios
matematicos proporcionados en plataforma, que
sustenten los resultados obtenidos en la practica,
con base en la informacion vista en el aula, los
recursos recomendados en plataforma u otras
fuentes confiables.

Entregar actividad de acuerdo con las

especificaciones establecidas por el facilitador.

1 hr. Plataforma
3 hrs. Laboratorio

Recursos:
Mecatronica. Cetinkunt, S.

Introduction to mechatronics and measurement system.
David Alciatore.

Fundamentos de Mecatrénica. Jouaneh, M.

Criterios de evaluacion de la actividad:
Rubrica practica de laboratorio.

EC2 F2 Actividad de aprendizaje 11: Resumen
mecanica de precision

Elaborar de manera individual un resumen sobre
las caracteristicas principales, equipo y
aplicaciones de la mecanica de precision en la
mecatronica, con base en la informacién
proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Entregar via plataforma de acuerdo con las
especificaciones proporcionadas por el facilitador.

2 hrs. Aula
1 hr. Plataforma

Tipo de actividad:
Aula (X) Plataforma (X)

Grupal () Individual
() Independiente ( )

Laboratorio ( )
(X)

Equipo
Recursos:

Mechatronics. Mechanical System Interfacing. Auslander
D., Kempf C.

Automatismo Neumatico e hidraulico. Cerda, L.

Introduction to mechatronics and measurement system.
David Alciatore.

Criterios de evaluacion de la actividad:
Rubrica resumen .

EC2 F2 Actividad de aprendizaje 12: Mapa
mental sistemas de control.

Elaborar de manera individual un mapa mental que
clasifique los diferentes sistemas de control que se
utilizan en la industria, con base en la informacién
proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Integrar de forma innovadora de acuerdo con las

indicaciones y disefio establecidas por el
facilitador. Entregar en el aula para su evaluacion.

2 hrs. Aula

Tipo de actividad:
Aula (X) Plataforma ( )

Grupal () Individual
() Independiente ( )

Laboratorio ( )

(X) Equipo

Recursos:

- Mechatronics. Mechanical System Interfacing.
Auslander D., Kempf C.

- Mecatronica sistemas de control electrénico en
ingenieria mecanica y eléctrica un enfoque
multidisciplinar. Bolton, W.

- Automatismo Neumatico e hidraulico. Cerda, L.

- Mecatrénica. Cetinkunt, S.

« Introduction to mechatronics and measurement
system. David Alciatore

- Fundamentos de Mecatrénica. Jouaneh, M.

- Fundamentos de Robotica y Mecatrénica con Mat
Lab y Simulink. Perez M.

- Mecatrénica: Control y Automatizacion. Reyes F.

Criterios de evaluacion de la actividad:



https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/Practica_de_Laboratorio.pdf
https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/Resumen.pdf
https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/Resumen.pdf

Rubrica mapa mental.

Evaluacion formativa:
- Practica modelado de sistemas fisicos - Suspension.
- Presentacion oral, actuadores.
- Practica de actuadores.
- Practica de adquisicion de datos.

Fuentes de informacion

1. Auslander D., Kempf C., (1996) Mechatronics. Mechanical System Interfacing. Prentice-Hall

2. Bolton, W. (2013). Mecatrdnica sistemas de control electronico en ingenieria mecanica y eléctrica un
enfoque multidisciplinar. Alfa omega.

3. Cerda, L. (2018). Automatismo Neumatico e hidraulico. Editorial Paraninfo.

4. Cetinkunt, S. (2013). Mecatronica. Grupo Editorial Patria.

5. David Alciatore (2011). Introduction to mechatronics and measurement system (4a edicién). McGraw-Hill
Education.

6. Jouaneh, M. (2017). Fundamentos de Mecatrénica. CENGAGE Learning.

7. Perez, M. (2014). Fundamentos de Robética y Mecatronica con Mat Lab y Simulink. RA-MA-ES.

8. Reyes, F. (2013). Mecatrénica: Control y Automatizacion. Editorial Marcombo.



https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/26_Rubrica_Mapa_mental.pdf

Elemento de competencia 3: Identificar los entornos locales e internacionales de la ingenieria mecatrénica
para conocer su impacto en las regulaciones y normas que rigen el desarrollo de ciencia y tecnologia en un
contexto cientifico, académico e industrial, aplicable a empresas mexicanas, desarrollando el trabajo
colaborativo y el sentido de responsabilidad del estudiante.

Competencias blandas a promover: Trabajo colaborativo y responsabilidad.

EC3 Fase I: Entorno local e internacional

Contenido: Entorno local y regional, aspectos nacionales, aspectos internacionales.

EC3 F1 Actividad de aprendizaje 13: Resumen
micro y nano tecnologia.

Elaborar de manera individual un resumen que
describa las caracteristicas y aplicaciones de la
micro y nanotecnologia, con base en la informacién
proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Entregar responsablemente via plataforma de

acuerdo con las indicaciones establecidas por el
facilitador.

2 hrs. Aula

Tipo de actividad:
Aula (X) Plataforma ( )

Grupal () Individual
() Independiente ( )

Laboratorio ( )

(X) Equipo

Recursos:

Nanotechnology: Basic Science and Emerging
Technologies.

The Investor’s Guide to Nanotechnology and
Micromachines. Glenn Fishbine.

Criterios de evaluacion de la actividad:
Rubrica resumen.

EC3 F1 Actividad de aprendizaje 14: Practica
teorema de muestreo

Realizar en equipo la practica sobre el teorema de
muestreo de Nyquist, demostrando que se requiere
al menos del doble frecuencia de muestreo para
reconstruir una sefial y su aplicacion a sistemas
mecatronicos, con base en la informacién
proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Entregar reporte escrito en formato PDF de

acuerdo con las especificaciones establecidas por
el facilitador.

4 hrs. Laboratorio

Tipo de actividad:
Aula () Plataforma( ) Laboratorio (X)

Grupal () Individual ( )
(X) Independiente ( )

Equipo

Recursos:

Mecatronica sistemas de control electronico en ingenieria
mecanica y eléctrica un enfoque multidisciplinar. Bolton,
W.

Introduction to mechatronics and measurement system.
David Alciatore.

Criterios de evaluacion de la actividad:
Rubrica practica de laboratorio.

EC3 F1 Actividad de aprendizaje 15: Resumen
legislacion sobre propiedad industrial.

Elaborar de manera individual un resumen sobre
las leyes que rigen la propiedad industrial en el
campo de la mecatrénica, con base en la
informacion proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Entregar en formato PDF via plataforma de

Tipo de actividad:
Aula (X) Plataforma (X)

Grupal (X) Individual
() Independiente ( )

Laboratorio ( )

(X) Equipo

Recursos:

La Proteccion Juridica de los Programas de
Computacion. Telles Valdez J.



https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/Resumen.pdf
https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/Practica_de_Laboratorio.pdf

acuerdo con las especificaciones establecidas por
el facilitador.

Publicar responsablemente en el foro donde
exprese su opinion acerca de las leyes de marcas
patentes y tratados internacionales de la propiedad
intelectual y realizar por lo menos una réplica a
comentario de participante. Participar en
retroalimentacion grupal.

2 hrs. Aula
1 hr. Plataforma

Criterios de evaluacién de la actividad:
Rubrica resumen.

Participacion en foro haciendo una aportacién y
comentando a un compafiero.

EC3 F1 Actividad de aprendizaje 16: Practica
reconstruccion de sefal empleando filtro Sinc.

Realizar en equipo una practica de laboratorio
donde se reconstruya una sefal empleando el filtro
Sinc, demostrando el limite de muestreo que tolera
este filtro. Indicar las aplicaciones que tiene para
sistemas mecatronicos. Resolver los ejercicios
matematicos que sustentan la teoria de la practica,
con base en la informacion proporcionada en el
aula, los recursos recomendados en plataforma u
otras fuentes confiables.

Entregar de forma responsable via plataforma, de
acuerdo con las especificaciones establecidas por
el facilitador.

1 hr. Plataforma
3 hrs. Laboratorio

Tipo de actividad:
Aula () Plataforma (X) Laboratorio (X)

Grupal () Individual ( )
(X) Independiente ( )

Equipo

Recursos:

Mecatrénica sistemas de control electrénico en ingenieria
mecanica y eléctrica un enfoque multidisciplinar. Bolton,
W.

Introduction to mechatronics and measurement system,
David Alciatore.

Criterios de evaluacion de la actividad:
Rubrica practica de laboratorio.

EC3 Fase lI: Regulaciones

Contenido: Ley de ciencia y tecnologia, proteccion industrial, normas ambientales. Proyecto final en formato

tipo ponencia de congreso.

EC3 F2 Actividad de aprendizaje 17: Resumen
de la politica y legislaciéon informatica nacional

Elaborar de manera individual un resumen sobre la
politica y legislacién informatica nacional en
materia de programacion, con base en la
informacion proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Entregar responsablemente de acuerdo con las
especificaciones establecidas por el facilitador.

2 hrs. Aula

Tipo de actividad:
Aula (X) Plataforma ( )

Grupal () Individual
() Independiente ( )

Laboratorio ( )

(X) Equipo

Recursos:

La Protecciéon Juridica de los Programas de
Computacion. Telles Valdez J.

Criterios de evaluacioén de la actividad:
Rubrica resumen.

EC3 F2 Actividad de aprendizaje 18: Mapa

Tipo de actividad:



https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/Resumen.pdf
https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/Practica_de_Laboratorio.pdf
https://www.ues.mx/archivos/alumnos/rubricas/Resumen.pdf

mental de arquitectura y puertos en Arduino
UNO.

Elaborar de manera individual mapa mental sobre
los tipos de puertos y arquitectura que tiene el
sistema embebido Arduino UNO, con base en la
informacion proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Entregar via plataforma de acuerdo con los
lineamientos establecidos por el facilitador.

Publicar de forma responsable una entrada al foro
sobre las aplicaciones mecatronicas en Arduino y
realizar al menos una réplica a comentario de
participantes.

2 hrs. Aula
1 hr. Plataforma

Aula (X) Plataforma (X)
Grupal () Individual
() Independiente ( )

Laboratorio ( )

(X) Equipo

Recursos:

Mecatronica sistemas de control electronico en ingenieria
mecanica y eléctrica un enfoque multidisciplinar. Bolton,
W.

Criterios de evaluacion de la actividad:
Rubrica mapa mental.

EC3 F2 Actividad de aprendizaje 19: Practica
protoboard.

Realizar de manera individual una practica donde
muestren el uso de protoboard para disefio de
prototipos electrénicos, con base en la informacién
proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Entregar de manera responsable los hallazgos en
el reporte de practica via plataforma, de acuerdo
con los criterios establecidos por el facilitador.

3 hrs. Laboratorio

Tipo de actividad:
Aula () Plataforma ()

Grupal () Individual
() Independiente ( )

Laboratorio (X)

(X) Equipo

Recursos:

Mecatronica sistemas de control electronico en ingenieria
mecanica y eléctrica un enfoque multidisciplinar. Bolton,
W.

Introduction to mechatronics and measurement system.
David Alciatore.

Criterios de evaluacion de la actividad:
Rubrica practica de laboratorio.

EC3 F2 Actividad de aprendizaje 20: Practica
sistemas embebidos mecatréonicos.

Realizar de manera individual la practica "Blink"
con sistema Arduino como introduccién a los
sistemas embebidos mecatrénicos, con base en la
informacion proporcionada en el aula, los recursos
recomendados en plataforma u otras fuentes
confiables.

Entregar reporte de practica de acuerdo con las
especificaciones proporcionadas por el facilitador
y participar en retroalimentacion grupal.

Tipo de actividad:
Aula () Plataforma( )

Grupal (X) Individual
() Independiente ( )

Laboratorio (X)

(X) Equipo

Recursos:
Mecatrénica sistemas de control electronico en ingenieria

mecanica y eléctrica un enfoque multidisciplinar. Bolton,
W.

Criterios de evaluacion de la actividad:
Rubrica practica de laboratorio.
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3 hrs. Laboratorio

EC3 F2 Actividad de aprendizaje 21: Proyecto
final

Desarrollar en equipo un proyecto que contemple
lo aprendido en la materia, con base en la
informacién proporcionada a lo largo del curso y los
recursos recomendados en plataforma.

Integrar y evaluar de acuerdo con los criterios
proporcionados por el facilitador.

Entregar via plataforma y desarrollar prototipo en
laboratorio.

6 hrs. Aula
1 hr. Plataforma
8 hrs. Laboratorio

Tipo de actividad:

Aula (X) Plataforma (X) Laboratorio (X)
Grupal () Individual ( ) Equipo
(X) Independiente ( )

Recursos:

Mecatronica sistemas de control electronico en ingenieria
mecanica y eléctrica un enfoque multidisciplinar. Bolton,
W.

Automatismo Neumatico e hidraulico. Cerda, L.

Mecatronica. Cetinkunt, S.

Introduction to mechatronics and measurement system.
David Alciatore

Fundamentos de Mecatrdénica. Jouaneh, M.

Fundamentos de Robdtica y Mecatrénica con Mat Lab y
Simulink. Perez M.

Mecatrénica: Control y Automatizacion. Reyes F.

Criterios de evaluacion de la actividad:
Los criterios establecidos por la academia.

Evaluacion formativa:
- Practica sistemas embebidos mecatrénicos.
- Proyecto final.

Fuentes de informacion

1. Bolton, W. (2013). Mecatrdnica sistemas de control electrénico en ingenieria mecanica y eléctrica un

enfoque multidisciplinar. Alfa omega.

2. Cerda, L. (2018). Automatismo Neumatico e hidraulico. Editorial Paraninfo.
3. Cetinkunt, S. (2013). Mecatronica. Grupo Editorial Patria.
4. David Alciatore (2011). Introduction to mechatronics and measurement system (4a edicion). McGraw-Hill

Education.

5. Glenn Fishbine (2002). The Investor’s Guide to Nanotechnology and Micromachines; Wiley Finance.

6. Jouaneh, M. (2017). Fundamentos de Mecatronica. CENGAGE Learning.

7. Michael Wilson; Kamali Kannangara and Michelle Simmons, (2002). Editors: “Nanotechnology: Basic
Science and Emerging Technologies”; Chapman &Hall / CRC.

8. Perez M. (2014). Fundamentos de Robdética y Mecatronica con Mat Lab y Simulink. RA-MA-ES.

9. Reyes F. (2013). Mecatroénica: Control y Automatizacion. Ed. Marcombo.

10. Telles Valdez, J. (1987). La Proteccion Juridica de los Programas de Computacion. Derecho

Informatico. UNAM .




Politicas

- Cumplir adecuadamente con
la entrega de trabajos en
cuanto a tiempo y forma.

- En caso de plagio, el alumno
no obtendra la competencia en
la evaluacion correspondiente
al trabajo.

- Presentarse puntualmente
a clases.

- Tratar con respeto a todos
los compainieros.

- No introducir bebidas ni
alimentos.

-No dispositivos
electrénicos ni teléfonos

usar
celulares para
cuestiones personales durante
la clase, y estos deberan estar
en modo “silenciado o
vibrador”.

70% de
sesiones presenciales y

- Asistir al las

virtuales.

Metodologia
- Es
estudiante gestionar

responsabilidad del

los
procedimientos necesarios para
alcanzar el desarrollo de las
competencias del curso.

- El
combinando

curso se desarrollara

sesiones

presenciales y virtuales, asi

como practicas presenciales en

laboratorios, campos o a
distancia en congruencia con la
naturaleza de la asignatura.

- Los productos académicos
escritos deberan ser entregados
en formato PDF en la plataforma

institucional.

Evaluacion

Art. 27 La evaluacion es el proceso
que permite valorar el desarrollo de
las competencias previstas en
las secuencias didacticas y los
planes de estudios
correspondientes.

Art. 28 Las modalidades de
evaluacion en la Universidad son: |.
Diagnéstica permanente,
entendiendo esta como la
evaluacién continua del estudiante
durante la realizacion de una o
varias actividades; Il. Formativa,
siendo esta, la evaluacion al
alumno durante el desarrollo de
cada elemento de competencia; y
[Il. Sumativa es la evaluacion
general de todas y cada una de las
actividades y evidencias de las
secuencias didacticas.

Art. 29 La evaluacién sumativa sera
realizada tomando en
consideracion de manera conjunta
y razonada, las evidencias del
desarrollo de las competencias y
los aspectos relacionados con las
actitudes y valores logradas por el
alumno. Para tener derecho a la
evaluacion sumativa de las
asignaturas, el alumno debera: I.
Cumplir con la evidencia de las
actividades establecidas en las
secuencias didacticas; Il. Asistir
como minimo al 70% de las
sesiones de clase impartidas.

Art. 30 Para fines de acreditacion
los niveles tendran un equivalente
numeérico conforme a lo:

- Sobresaliente: 10

Avanzado: 9

Intermedio: 8
- Basico: 7
No acreditado: 6

El nivel minimo para acreditar una
asignatura sera el de competente
basico.

Art. 31 . Para lograr la acreditacion




de las competencias comprendidas
en las secuencias didacticas de las
asignaturas del programa
educativo, el alumno dispondra de
los siguientes medios: I. La
evaluacién sumativa, minimo 7,
competente basico; Il. La
demostracion de competencias
previamente adquiridas; Ill. Por
convalidaciéon, revalidaciéon o
equivalencia.

Art. 32 Los resultados de la
evaluacion sumativa seran dados a
conocer a los alumnos, en un plazo
no mayor de cinco dias habiles
después de concluido el proceso.

Art. 33 En caso de que el alumno
considere que existe error u
omision en el registro de
evaluacién sumativa, podra
presentar solicitud por escrito ante
el director de la unidad académica
dentro de los cinco dias habiles
siguientes contados a partir de la
fecha de publicacion de los
resultados, quien en igual termino
emitira una respuesta.




